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	1. LA ENERGÍA


     La energía interviene en todos los cambios que se producen en el universo, y se manifiesta de muchos modos diferentes.

1.1 FORMAS DE LA ENERGÍA
A.  Energía mecánica: es la que se manifiesta en forma de movimiento. Puede ser de dos tipos: energía cinética (la que tienen los cuerpos que no están parados) y la energía potencial (la que tienen los cuerpos que están a una cierta altura). Ejemplos: movimiento de un coche, aspas de un molino, pelota que dejamos caer de una cierta altura…
B. Energía eléctrica: es la energía asociada a descargas eléctricas y corrientes. Ejemplos: cables de alta tensión, relámpagos…
C. Energía térmica: es la energía asociada a la producción de calor. Ejemplos: calor proporcionado por una estufa, calor que desprenden las bombillas cuando se encienden...
D. Energía luminosa: es la energía que transporta la luz. Ejemplos: bombillas, diodos led…
E. Energía nuclear: es la que se obtiene a través de reacciones nucleares como las que ocurren en el interior del Sol o en las centrales nucleares. Puede ser de dos tipos: energía nuclear de fusión (se produce de forma natural en el sol, porque requiere temperaturas muy elevadas) y energía nuclear de fisión (las que se producen en las centrales nucleares con átomos radiactivos).
F. Energía química: es la que se desprende o se absorbe durante las reacciones químicas. Esta energía puede manifestarse en forma de luz (fotosíntesis), electricidad (pilas)…pero sobre todo en forma de calor (combustión).
1.2 TRANSFORMACIÓN DE LA ENERGÍA. PRINCIPIO DE CONSERVACIÓN DE LA ENERGÍA
     Todas las formas de energía son convertibles unas en otras. Hay infinidad de ejemplos, algunos de ellos son:

· En una bombilla, la energía eléctrica se transforma en energía luminosa y energía térmica.

· Al quemar madera, la energía química almacenada en ella se transforma en energía térmica y en energía calorífica.

· Al girar las aspas de un aerogenerador, la energía mecánica del viento se transforma en energía eléctrica.

· En un vehículo, la energía química (combustión de la gasolina o gasoil) se transforma en energía mecánica.

· Etc…

     Lo que debe quedar claro, es que “LA ENERGÍA NO SE CREA NI SE DESTRUYE, SIMPLEMENTE SE TRANSFORMA”. A este enunciado se le conoce como “Principio de conservación de la Energía”. 

     Lo que sí es cierto, es que cada vez que se transforma la energía, ésta va perdiendo calidad, y por tanto, se puede aprovechar menos para realizar un trabajo útil. Esta energía se pierde en forma de calor y queda en la atmósfera contribuyendo al sobrecalentamiento global, por eso, debemos evitar despilfarrar la energía.
1.3 FUENTES DE ENERGÍA
Una fuente de energía es todo aquello de lo que se puede obtener energía útil para realizar un trabajo. Tradicionalmente se dividen en:

A. Fuentes de energía renovables: son aquellas que podemos usar con la tranquilidad de que nunca se agotarán. Como ejemplos tenemos el Sol, el viento, el agua…y la madera si a medida que la vamos talando, la vamos repoblando.

B. Fuentes de energía no renovables: son aquellas que se van agotando a medida que la vamos usando porque no se pueden reponer. Como ejemplos podemos citar a los combustibles fósiles (carbón, petróleo y gas natural), los minerales radiactivos…
	2. TRABAJO


     El trabajo es una forma de energía en la que se produce el desplazamiento de un cuerpo. Sin desplazamiento, no hay trabajo. Por ejemplo: si al empujar un mueble conseguimos desplazarlo respecto a su posición original, hemos hecho un trabajo sobre él. En cambio, si no conseguimos moverlo, no hemos realizado trabajo sobre él.

    El trabajo, como cualquier tipo de energía, se mide en el sistema internacional en Julios (J).

	3. MÁQUINAS SIMPLES: PALANCA, PLANO INCLINADO Y RUEDA


     Definimos máquina como cualquier aparato sencillo que reduce el esfuerzo o el tiempo para realizar un trabajo. Las máquinas simples realizan su trabajo en un solo paso. Destacaremos tres: palancas, plano inclinado y rueda. 
3.1. PALANCA

     Es una barra rígida que puede girar en torno a un punto en el que se encuentra apoyada. Se pueden combinar dos o más palancas para crear un objeto, como es el caso de las tijeras, los alicates, las pinzas…

     Toda palanca está compuesta por los siguientes elementos:

· Potencia (P): es la fuerza que aplicamos para vencer una resistencia.

· Resistencia (R): es el peso del cuerpo que queremos vencer.

· Punto de apoyo o fulcro.
· Brazo de la potencia (BP): es la distancia que hay entre la potencia y el punto de apoyo.

· Brazo de la resistencia (BR): es la distancia que hay entre la resistencia y el punto de apoyo.
3.1.1 Ley de la palanca
    Para que una palanca se encuentre en equilibrio, es decir, que no se produzca giro en su punto de apoyo, se debe cumplir la siguiente igualdad:

	POTENCIA x BRAZO DE LA POTENCIA = RESISTENCIA x BRAZO DE LA RESISTENCIA


	P. BP = R. BR    




3.1.2 Tipos de palanca

     Según estén colocados el punto de apoyo, la potencia y la resistencia, se pueden distinguir tres tipos de palanca:

A. DE PRIMER GÉNERO: son las que tienen el punto de apoyo entre la potencia y la resistencia. Ejemplos: balanza, balancín, tijeras…
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B. DE SEGUNDO GÉNERO: son las que tienen la resistencia entre la potencia y el punto de apoyo. Ejemplos: sacacorchos, carretilla de mano, cascanueces…
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C. DE TERCER GÉNERO: son las que tienen la potencia entre la resistencia y el punto de apoyo. Ejemplos: pinzas de depilar, caña de pescar, martillo…
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3.2 PLANO INCLINADO

     Es una máquina simple que se emplea para elevar objetos con menos esfuerzo. Para subir una determinada altura, el esfuerzo será menor cuanto más larga sea la rampa, ya que esto implica que la pendiente es menor. De esta máquina derivan otras máquinas que usamos en nuestra vida cotidiana: el hacha, la escalera…

 También existen los planos inclinados circulares como el tornillo, la broca…

                    [image: image4.png]


                    [image: image5.png]


           
3.3 RUEDA
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    Es una máquina simple que consiste en un eje que está unido a un cuerpo redondo que gira. La fuerza aplicada en el eje será mayor a medida que aumente el radio de la rueda. Ejemplos: volante de un vehículo, noria, pomo de una puerta…
	


	4. POLEA Y POLIPASTO
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POLEA: está formada por una rueda con una hendidura en su interior por la que se hace pasar una cuerda de la que cuelga una carga en uno de los extremos. Se emplea para cambiar la dirección de una fuerza y facilitarnos su  subida, pero no reduce la fuerza a aplicar para levantar la carga.

	P = R


No hay ventaja mecánica, por lo que la potencia es igual a la resistencia:
 POLIPASTO: es un mecanismo compuesto por poleas fijas y poleas móviles, de modo que se obtiene una ventaja mecánica proporcional al número de poleas móviles. Cada polea móvil reduce dos veces la fuerza que tendríamos que aplicar si no nos ayudáramos de ella. 

En definitiva, las poleas fijas modifican la dirección de la fuerza y las poleas móviles nos proporcionan ganancia mecánica.
La potencia que tenemos que aplicar para levantar un objeto con un polipasto sigue la siguiente fórmula:

	Potencia =  Resistencia / nº total de poleas
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  P =120 / (2.2);  P =120/4;  P=30 N      

Con  lo que la ganancia mecánica es de 4 veces.

	5. SISTEMAS DE TRANSMISIÓN DE MOVIMIENTOS


A) SISTEMAS DE POLEAS CON CORREA
Está formado por dos o más poleas unidas entre sí a través de una correa. Las características de este sistema de transmisión de movimiento son las siguientes:

· Las dos poleas unidas por la correa giran en el mismo sentido.

· La velocidad aumenta a medida que disminuye el radio de la polea, por lo que en el dibujo de abajo, podemos apreciar que la primera polea (polea motriz o conductora) tendrá mayor velocidad que la segunda polea (polea conducida).
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Al cociente entre la velocidad de la polea conducida y la polea conductora se le conoce como relación de transmisión (i), y pueden ocurrir tres cosas:

· Que “i” sea mayor que 1, eso es debido a que la polea conducida gira a mayor velocidad que la polea conductora → sistema multiplicador de velocidad.

· Que “i” sea menor que 1, eso es debido a que la polea conducida gira a menor velocidad que la polea conductora → sistema reductor de velocidad.
· Que “i” sea igual a 1, eso es debido a que las dos poleas giran a la misma velocidad.
B) ENGRANAJES
Son ruedas dentadas que están engarzados entre sí, de forman que las dos giran a la vez, pero en sentidos contrarios.
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En cuanto a la velocidad, se cumple que a mayor número de dientes, menor velocidad y viceversa. 

La relación de transmisión (i) es igual que en el caso anterior.

Mirando los dibujos de arriba, en el primer caso, las dos ruedas dentadas giran a la misma velocidad, y en el segundo caso, la primera gira a mayor velocidad que la segunda ya que tiene menos dientes, por lo que se trata de un sistema reductor de velocidad.

C) ENGRANAJES CON CADENA

Es un mecanismo compuesto por dos ruedas dentadas que están conectadas mediante una cadena que engrana perfectamente en los dientes de las ruedas.
· La velocidad de giro de estas ruedas dependen del número de dientes que tengan, a mayor número de dientes, menor velocidad (como en el caso anterior).

· Las dos ruedas dentadas giran en el mismo sentido (como en el caso A).

[image: image9.png]



Curso 2010/2011

Tema 5:“Energía, máquinas y mecanismos”

